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 یکیدر حوزه مکان تیوضع شیپا تیاهم

 طیخود در مح هیاز حالت اول کیآلات اتومات نی. ماشدهدیمورد بحث قرار م یکیرا در حوزه مکان وضعیت شیپا تیمقاله اهم نیا

گاه دست یو بروز خطا یداخل طیمناسب که شرا رامترپا کیکار،  نیا یهستند. برا یجیتدر بیو تخر یسخت مستعد خراب یها

ست که ا یزودهنگام خراب صیدر تشخ یتربخش مهم ستمینظارت مستمر س جهیانتخاب شود. در نت دیبا دهدرا نشان  یکیمکان

 تمسیس یخراب رو،یود. عدم تعادل نش نهیدر هز ییجوو صرفه ستمیس یکاهش زمان خراب ستم،یباعث خاموش شدن س تواندیم

 رادیممکن است باعث ا یکار خاص، همگ کی یبرا نیشفت، و انتخاب نادرست ماش یبارگذار طیشرا اتاقان،ی یچرخ دنده، خراب

نظارت  متحرک و لیدر وسا شیدما، کرنش، سا ز،یمانند راندمان، ارتعاشات، نو ستمیس یشوند. پارامترها یکیمکان یها ستمیدر س

اه در دستگ یپارامترها تینظارت بر وضع یمورد برا نیدر ا هیحسگر اول نیاست. چند ازیمورد ن بیع صیشخت یبرا یبر روانکار

که  شودیاستفاده م یکیالکتر گنالیحسگرها به س گنالیس لیتبد یبرا گنالیپردازش س یهاشود. روش یاستفاده م یزمان واقع

 یایدارد. استفاده و مزا ندیبه سنجش پارامتر و نظارت در فرآ ازین اه. عملکرد روان دستگشودیم لیو تحل هیسپس پردازش و تجز

 مختلف یها کیخاص خود را دارند. اصول تکن بیو معا ایهر کدام مزا شرفته،یپ گنالیپردازش س نیها و همچنسنسورها و مبدل

اهمیت مقاله گسترش  نیمقاله پوشش داده خواهد شد. هدف ا نیا درط موضوعات مرتب ریانواع و سا کردها،یرو ،وضعیت شیپا

ارت دوار، نظارت بر ابزار، نظ نینظارت بر لرزش ماش اتاقان،ی بیع صیاز جمله تشخ یمختلف یکیمکان یهاحوزه در تیوضع پایش

 بود. خواهد  نگیبلبر بیع صیدنده، و تشخ بیع صیتشخ ه،ینقل لیبرق، وسا ن،یبر ابزار ماش

 

 

 تیوضع یبررس

. شود یانجام م قینشانگر دق کیبا  یچک دوره ا یها یریکار با انجام اندازه گ نیدر ح زاتیتجه کی یبر رو تیوضع یبررس

 شود.  یاستفاده م نیماش یفعل تیوضع یابیارز یبرا ندیفرآ نیشده در طول ا یسپس اطلاعات جمع آور
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 تیوضع پایش یها کیتکن

 عبارتند از: نیماش یفعل تیداده ها در مورد وضع یجمع آور یمورد استفاده برا یها کیتکن

 آنالیز ارتعاشات

 آکوستیک امیشن

 ترموگرافی

 اولتراسونیک

 تیوضع پایشانواع 

 ها عبارتند از:روش نیتر. محبوبدهندیها انجام مداده یآوررا از نظر جمع یهر کدام هدف خاص، تیوضع پایشمختلف  یهاروش

 

 نیآفلا تیوضع پایش

 یبرا یادوره یها یدارند و بازرس یبحران مهین ایکمتر  تیشود که حساس یاستفاده م یخواص یمعمولاً برا نیآفلا تیوضع پایش

 یکمتر حساس برا یکه دستگاه ها ردیگ یمورد استفاده قرار م یاغلب زمان نیمناسب هستند. نظارت آفلا تیوضع یریگیپ

 .باشند یپالس ها کاف یدوره ا یبازرس

 نیآنلا تیوضع پابش

مستمر  یریگاندازه یبرا کپارچهیافزار به نرم نیماش یشده روحسگر نصب کی میسیاتصال ب ندیفرآ ن،یآنلا تینظارت بر وضع

 مادون قرمز است. هنگام یحرارت ریاولتراسوند و تصاو ،امیشن کیآکوستارتعاش، لیو تحل هیتجز یبا ارائه هشدارها برا هاییدارا

. دیریبگ را در نظر نیو عناصر ماش نیقطعات ماش ن،یسرعت ماش نگ،ینوع بلبر ن،یشکل ماش ن،ینظارت آنلا هدستگا کیانتخاب 

ور متصل از راه د تینظارت بر وضع ستمیس کیبه  میس یتواند به صورت ب یم رد،یگ یکه سنسور در مکان مناسب قرار م یهنگام

و  کیحسگر )ارتعاش، ترموگراف، آکوست یهااز انواع داده توانندیها م. اکثر دستگاهدده شیرا نما یزمان واقع یشود تا داده ها

 یبرا نیآنلا تیوضع پابشاز  دیتوانیدر هر نقطه از زمان استفاده کنند. م ییدارا یفعل تیاز وضع یفور یریارائه تصو ی( برارهیغ

 دتواننیکه م یقابل حمل یها. استفاده از دستگاهدیدور استفاده کن اهر یهالیمیا ایها دستگاه یزمان براهم یهااعلان میتنظ

 نیبه ا زین نیآنلا تیوضع پایش. دستگاه شودیم دهینام« قابل حمل انهیرا صیتشخ»نصب شده بخوانند،  یها را از حسگرهاداده

 شود. ینام شناخته م

 ریبر اساس مس تیوضع شپای
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همراه مانند  دستگاه تلفن کیروزانه را با استفاده از  یداده ها نیتکنس کیاست که در آن  یکیتکن ریبر مس یسلامت مبتن شیپا

 ریخ ایاست  زاین یشتریب لیتحل ایآ نکهیا نییروند و تع یالگو ییشناسا یروش اغلب برا نیکند. ا یمادون قرمز ثبت م نیدورب

 شود. یاستفاده م

  یو نگهدار ریتعم کیتکن - تیوضع اهمیت پایش

 یو نگهدار ریبه تعم ازیو در صورت ن کندیسازه نظارت م ای نیماش کی تیاست که بر وضع یو نگهدار ریتعم ینوع تیوضع پایش

فاده است دیآن به اطلاعات مف لیو تبد ستمیداده ها از س یجمع آور یحسگر برا یاز دستگاه ها دیتوان یم نجای. در ادهدیاطلاع م

از سه  ینگهدار یاستراتژ یطبقه بند یشود. برا یاستفاده م یبه نگهدار ازیزمان ن نییتع یبرا یریگ میتصم ی. روش هادیکن

 :شود یمرحله رشد استفاده م

 یخراب یو نگهدار ریتعم .1

 رانهیشگیپ ینگهدار .2

 ینیب شیپ یو نگهدار ریتعم .3

 

 یخراب یو نگهدار ریتعم

 ضیعوت ست،یقادر به کار کردن ن گریدستگاه د نکهیرا پس از ا وبیمع یهاستمیس ایکه قطعات  دهدیامکان را م نیبه ما ا نیا

 یاه نهیهز ریمانند آموزش کارکنان و سا هیاول یها نهیباعث کاهش هز است.  یخراب ریراه حل استفاده از تعم نی. ساده ترمیکن

 شود. یمرتبط م

 رانهیشگیپ ینگهدار

 شود. یم یزیساعت برنامه ر ای میشود و بر اساس تقو یدستگاه انجام م تیبدون توجه به وضع رانهیشگیپ ینگهدار

 ینیب شیپ یو نگهدار ریتعم

 جه،یکند. در نت ییشناسا هیتواند مشکلات در حال ظهور را در مراحل اول یم آلات، نیماش یپارامترها یریبا روند و اندازه گ

 :هستند طیکنترل شرا یها کیتکن نیپرکاربردتر ریکامل کرد. موارد ز یتوان قبل از خراب یرا م راتیتعم

 ارتعاش لیو تحل هیو تجز یریاندازه گ 

 کیانتشار آکوست صیتشخ 

 یترموگراف IR 

 ینظارت بر خوردگ 

 روان کننده لیو تحل هیو تجز ینمونه بردار 
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 و روند( یری)اندازه گ ندیکنترل فرآ زاتیتجه 

 (رهیسرعت، فشار، دما و غ ان،ی)به عنوان مثال، جر ندیفرآ یروند پارامترها 

 یبصر یبازرس 

 موتور انیجر لیو تحل هیتجز 

 ها اتاقانیچرخ دنده ها و  تیوضع پایشاهمیت 

ارد. و زمان د نهیهز یعناصر چرخش یقطعات هستند. خراب نیو پرکاربردتر نیتراز مهم یکی هااتاقانیدوار،  یهانیماش شتریدر ب

 داریده ناپاداده ش شینما وبیکه ع ییمهم است. از آنجا عیاز صنا یاریدر بس نگیبلبر بیع صیها گرفته تا هوافضا، تشخ روگاهیاز ن

 دهد.  یم رخ یادیز یهستند، خطاها

تگاه دس نهینشده پرهز یزیبرنامه ر یها به کاهش زمان از کار افتادگ ربکسیدوار مانند گ نیماش یاصل یاجزا تیکنترل وضع

شکل  رییبخش گذرا گاه به گاه که توسط تغ کی ، ینوسیبخش س کیوجود دارد:  ربکسیلرزش گ یکند. سه بخش برا یکمک م

د. در کنن یم جادیرا ا یسخت ربکسیشوند و گ یم تیریمد ینوسیس یتوسط اجزا شاتشود، و سر و صدا دلخواه. ارتعا یفعال م

سلامت  یشود. بررس یم ینوسیس ریو تنوع دامنه در متغ ونیمدولاس جادیشده و باعث ا یلکه در مدار جاساز کیهر صورت، 

 کار بزرگ است.  کیدر هر صنعت،  رویآن در انتقال ن تیبا توجه به وضع ربکسیگ

 گیرینتیجه 

روش  نیاز موثرتر یکیشده است و  ینیب شیپ یو نگهدار ریتعم یاز برنامه ها یاریاز بس یارتعاش بخش مهم لیو تحل هیتجز

 صیتشخ یروش ساده، ارزان و موثر برا کی نینظارت بر سلامت ماش یارتعاش برا لیو تحل هیاست. تجز طیشرا ینگهدار یها

است. پروب ارتعاش ارتعاشات دستگاه )عمدتا  ریتعم یبالا یها نهینشده و هز یزیر هبرنام یها یاز خراب یریجلوگ ب،یزودهنگام ع

ا داده ه دازشپر شیمختلف پس از پ گنالیس یتوان در حوزه ها یرا م یارتعاش یها گنالیدهد. س یم صیشتاب سنج( را تشخ

به  یزودهنگام خاموش صی(. تشخفیکرد )به عنوان مثال، زمان، ط لیو تحل هی( تجززیداده ها و حذف نو ی)شامل نرمال ساز

 نهیهز نیکنند و درآمد را با کمتر یریجلوگ نهیپرهز یو نگهدار ریرا آغاز کنند، از تعم راتیکند تا تعم یکمک م نندگانمصرف ک

که  یینجابرند. از آ یم یسود مال ینیب شیپ یو نگهدار تیوضع پایشممکن به حداکثر برسانند. اکثر کسب و کارها از استفاده از 

 یها یگران است، استراتژ اریبس ریدر تعم ریتاخ لیآلات به دل نیماش ای یدکیقطعات  یدارنگه ده،ید بیآس زاتیتجه ریتعم

 گنالیس لیو تحل هیتجز نهیهزهمچنین . میشود نهیدر هز یقابل توجه ییشده باعث صرفه جو یطراح یبه خوب یو نگهدار ریتعم

 ریعمت زاتیتجه ،یدکیمانده، در دسترس بودن قطعات  یتر عمر باق قیدق هموجود، امکان محاسب بینوع ع یابیارز یبرا یارتعاش

 کند. یآلات را فراهم منیماش ریتعم یبرا ازیپرسنل و زمان مورد ن ،یو نگهدار

در حوزه آزمون های غیر مخرب پیشرقته و پایش وضعیت در صنایع مختلف مجموعه آزمون ها و خدمات  تتادر حال حاضر شرکت 

 متنوعی را ارائه میکند.


